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Оценочные материалы – это совокупность учебно-методических материалов (контрольных заданий, описаний форм и процедур), предназначенных для оценки качества освоения обучающимися данной дисциплины как части основной образовательной программы.
Цель – оценить соответствие знаний, умений и уровня приобретенных компетенций, обучающихся целям и требованиям основной образовательной программы в ходе проведения текущего контроля и промежуточной аттестации.
Основная задача – обеспечить оценку уровня сформированности общекультурных и профессиональных компетенций, приобретаемых обучающимся в соответствии с этими требованиями.
Контроль знаний проводится в форме текущего контроля и промежуточной аттестации.
Текущий контроль успеваемости проводится с целью определения степени усвоения учебного материала, своевременного выявления и устранения недостатков в подготовке обучающихся и принятия необходимых мер по совершенствованию методики преподавания учебной дисциплины (модуля), организации работы обучающихся в ходе учебных занятий и оказания им индивидуальной помощи.
К контролю текущей успеваемости относятся проверка знаний, умений и навыков, приобретённых обучающимися на практических занятиях. 
На практических занятиях допускается использование либо системы «зачтено – не зачтено», либо рейтинговой системы оценки, при которой, например, правильно решенная задача оценивается определенным количеством баллов. При поэтапном выполнении учебного плана баллы суммируются. Положительным итогом выполнения программы является определенное количество набранных баллов. 
Промежуточный контроль по дисциплине осуществляется проведением зачета. Форма проведения зачета – устный ответ  на два вопроса из прилагаемого перечня контрольных вопросов по выбору преподавателя и выполнение практического задания. 

Паспорт оценочных материалов по дисциплине
	№ п/п
	Контролируемые разделы

(темы) дисциплины

	Код контролируемой

компетенции (или её части)
	Вид, метод, форма оценочного мероприятия

	1
	2
	3
	4

	1. 
	Цель и задачи курса. Связь с другими дисциплинами учебного плана. Динамические и статические характеристики технических устройств. линейные дифференциальные уравнения как основная модель этих свойств. Понятие типового дифференциального уравнения.
	ОПК-1
	Зачет

	2. 
	Передаточная функция  как алгебраическая модель динамических и статических характеристик. Прямое преобразование Лапласа и его свойства. Обратное преобразование Лапласа, операторная форма дифференциального уравнения. передаточные функции типовых звеньев.
	ОПК-1
	Зачет

	3. 
	Эквивалентные передаточные функции основных соединений: последовательного, параллельного, с обратной связью.
	ОПК-1
	Зачет

	4. 
	Характеристики технических устройств, временные переходные и весовые переходные функции. Типовые входные сигналы. Связь между характеристиками. Методы нахождения переходных характеристик.
	ОПК-1
	Зачет

	5. 
	Частотные характеристики технических устройств. Амплитудно-фазовая, амплитудно-частотная и фазо-частотная характеристики. Понятие годографа. Способы определения характеристик.
	ОПК-1
	Зачет

	6. 
	Логарифмические частотные характеристики (ЛАЧХ и ЛФЧХ). ЛАЧХ отдельных сомножителей. Правило построения ЛАЧХ составного звена.
	ОПК-1
	Зачет 

	7. 
	Математический аппарат дискретных систем. Понятие решетчатой функции, прямой и обратной разностей, сумм, разностных управлений, свойство обратных разностей.
	ОПК-1
	Зачет 

	8. 
	Дискретное преобразование Лапласа. Z-преобразование и его свойства. Определение Z-передаточных функций и разностных уравнений.

Методологические основы подготовки методических материалов.
	ОПК-1

	Зачет 


Критерии оценивания компетенций (результатов)
1) Уровень усвоения материала, предусмотренного программой.

2) Умение анализировать материал, устанавливать причинно-следственные связи.

3) Качество ответа на вопросы: полнота, аргументированность, убежденность, логичность.

4) Использование дополнительной литературы при подготовке ответов.

Уровень освоения сформированности знаний, умений и навыков по дисциплине оценивается по результатам зачета:

Оценка «зачтено» выставляется студенту, который прочно усвоил предусмотренный программный материал; правильно, аргументировано ответил на все вопросы, с приведением примеров; показал глубокие систематизированные знания, владеет приемами рассуждения и сопоставляет материал из разных источников: теорию связывает с практикой, другими темами данного курса, других изучаемых предметов; без ошибок выполнил практическое задание.

Обязательным условием выставленной оценки является правильная речь в быстром или умеренном темпе. Дополнительным условием получения оценки «зачтено» могут стать хорошие успехи при выполнении самостоятельной и контрольной работы, систематическая активная работа на семинарских занятиях.

Оценка «не зачтено» выставляется студенту, который не справился с 50% вопросов и заданий билета, в ответах на другие вопросы допустил существенные ошибки. Не может ответить на дополнительные вопросы, предложенные преподавателем. Целостного представления о взаимосвязях, компонентах, этапах развития культуры у студента нет. Оценивается качество устной и письменной речи, как и при выставлении положительной оценки.

Типовые контрольные задания или иные материалы
Вопросы к зачету
1. Линейные дифференциальные уравнения, как основная модель представления статических и динамических свойств (на примерах) технических устройств.
2. Типовые дифференциальные уравнения устройств имеющих инерционные свойства.

3. Типовые дифференциальные уравнения устройств имеющих форсирующие свойства.

4. Преобразование Лапласа. Его основные свойства (на примерах).

5. Понятие передаточной функции, операторной формы дифференциального уравнения (на примерах).
6. Эквивалентные передаточные функции последовательных соединений, их свойства (на примерах).

7. Эквивалентные передаточные функции параллельных соединений, их свойства (на примерах).

8. Эквивалентные передаточные функции соединений с обратной связью, их свойства (на примерах).

9. Понятие переходной функции и переходной весовой функции. Типовые входные сигналы, связь между переходными функциями.

10. Методы определения переходных характеристик (на примерах).

11. Частотные характеристики АФХ, АЧХ, ФЧХ (на примерах).

12. Логарифмические частотные характеристики ЛАЧХ и ЛФЧХ.

13. ЛАЧХ типовых сомножителей.

14. Правило построения ЛАЧХ составного звена.

15. Математический аппарат импульсных систем: решетчатые функции, разности, суммы, разностные уравнения.
16. Z-преобразование и его свойства.

17. Решение разностных уравнений.

18. Переход от Z-преобразования к разностным уравнениям.

Тематика упражнений

1. Составление дифференциальных уравнений устройств различной физической природы (2 часа).

Цель занятия: определение типовых дифференциальных уравнений с разными динамическими свойствами.

2. Определение  передаточных функций типовых звеньев (« часа).

Цель занятия: определение статических и астатических звеньев, динамических свойств по виду передаточной функции.
3. Определение эквивалентных передаточных функций и свойств свойств основных соединений (4 часа).
Цель занятия: определение свойств основных соединений и методов получения составных передаточных функций на основе элементарных звеньев.

4. Определение переходных характеристик типовых передаточных функций (4 часа).

Цель занятия: закрепление прямых методов решения дифференциальных уравнений, использование свойств преобразований Лапласа, свойств эквивалентных соединений.

5. Определение АФХ, АЧХ и ФЧХ типовых звеньев (4 часа).
Цель занятия: закрепление навыков определения частотных характеристик и их аналитических выражений по сомножителям передаточной функции.

6. Построение ЛАЧХ и ЛФЧХ типовых звеньев (4 часа).

Цель занятия: закрепление правила построения ЛАЧХ и ЛФЧХ отдельных сомножителей и составных звеньев.

7. Определение прямых и обратных разностей. Решение разностных уравнений (2 часа).
Цель занятия: закрепление правил перехода от k-ых разностей к разностным уравнениям, выраженным через ординаты решетчатой функции и методики решения.
8. Определение Z-изображений и применение свойств Z-преобразований. (2 часа).

Цель занятия: закрепление практики работы с Z-изображениями и перехода к разностным уравнениям.

Тесты для промежуточного и итогового контроля знаний

1. Уравнение инерционного звена, если x(t)- входная, а  y(t)- выходная величины:
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 EMBED Equation.3  [image: image2.wmf]
2.  Уравнение безынерционного звена, если x(t)- входная, а  

y(t)- выходная величины:
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 EMBED Equation.3  [image: image4.wmf]
3. Уравнение форсирующего звена, если x(t)- входная, а  

y(t)- выходная величины:
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4.   Уравнение  идеального интегрирующего звена, если x(t)- входная, а  

y(t)- выходная величины:
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5.  Уравнение инерционно-форсирующего звена, если x(t)- входная, а  

y(t)- выходная величины:
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6.  Уравнение изодромного звена, если x(t)- входная, а  

y(t)- выходная величины:
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   7. Уравнение идеального дифференцирующего звена, если x(t)- входная,

   а    y(t)- выходная величины:
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8. Уравнение реального дифференцирующего звена (дифференциатор с замедлением), если x(t)- входная, а  y(t)- выходная величины:
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9. Передаточная  функция безынерционного звена 
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 10. Передаточная  функция инерционного звена 
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 11. Передаточная  функция изодромного звена 
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12. Передаточная  функция форсирующего звена
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13. Передаточная функция идеального интегрирующего звена
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14. Передаточная функция идеального дифференциального звена
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15. Передаточная функция  инерционно-форсирующего звена
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16. Передаточная функция реального дифференциального звена
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17.Фазовая  характеристика инерционного звена
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18. Фазовая  характеристика безынерционного звена
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19. Фазовая  характеристика идеального  интегрирующего звена
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20. Фазовая  характеристика  изодромного звена
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21. Фазовая  характеристика  идеального дифференциального звена
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22. Фазовая  характеристика  реального дифференциального звена



[image: image26.wmf].
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23. Фазовая  характеристика  форсирующего звена
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24. Фазовая  характеристика  инерционно-форсирующего звена
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 25. Параллельное соединение безынерционного и идеального инте-грирующего звеньев даёт эквивалентную передаточную функцию:


*изодромного звена;


форсирующего звена;


инерционно-форсирующего с преобладанием форсирующего эффекта звена;


инерционно-форсирующего с преобладанием инерционного эффекта звена.

26. Параллельное соединение безынерционного и идеального диффе-ренцирующих звеньев даёт эквивалентную передаточную функцию:


изодромного звена;


*форсирующего звена;


инерционно-форсирующего с преобладанием форсирующего эффекта звена;


инерционно-форсирующего с преобладанием инерционного эффекта звена.

27. Параллельное соединение безынерционного и инерционного звена даёт эквивалентную передаточную функцию:


изодромного звена;


форсирующего звена;


инерционно-форсирующего с преобладанием форсирующего эффекта звена;


*инерционно-форсирующего с преобладанием инерционного эффекта звена.

28. Эквивалентная передаточная функция последовательного соединения звеньев равна:



[image: image29.wmf](
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29. Эквивалентная передаточная функция параллельного соединения звеньев равна:

[image: image39.wmf](
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30. Эквивалентная передаточная функция соединения с обратной связью равна:


[image: image30.wmf](
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31. Cоединение  безынерционного звена, стоящего в прямой цепи, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image31.wmf](
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 даёт эквивалентную передаточную функцию:


* реального дифференцирующего звена;


   инерционного звена;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием дифференци-рующего эффекта;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием инерционного эффекта.

 32. Cоединение  безынерционного звена, стоящего в прямой цепи, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image32.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


   реального дифференцирующего звена;


* инерционного звена;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием дифференци-рующего эффекта;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием инерционного эффекта.

33. Cоединение  безынерционного звена, стоящего в прямой цепи, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image33.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


   реального дифференцирующего звена;


   инерционного звена;


* инерционно-форсирующего звена  с преобладанием дифференци-рующего эффекта;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием инерционного эффекта.

 34. Cоединение  безынерционного звена, стоящего в прямой цепи, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image34.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


   реального дифференцирующего звена;


   инерционного звена;


   инерционно-форсирующего звена  с преобладанием дифференци-рующего эффекта;


* инерционно-форсирующего звена  с преобладанием инерционного эффекта.

 35. Cоединение  идеального интегрирующего  звена, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image35.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


* инерционного звена;


   реального дифференцирующего звена;

 
   консервативного звена;


   колебательного звена.

36. Соединение идеального дифференцирующего звена, охваченного отрицательной обратной связью с 
[image: image36.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


   инерционного звена;


* реального дифференцирующего звена;

 
   консервативного звена;


   колебательного звена.

37. Соединение двух  последовательно соединенных идеальных интегрирующих звеньев, охваченных  отрицательной обратной связью с 
[image: image37.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:

   инерционного звена;


   реального дифференцирующего звена;

 
* консервативного звена;


   колебательного звена.

38. Соединение  последовательно включённых инерционного и идеально интегрирующего звеньев, охваченных  отрицательной обратной связью с 
[image: image38.wmf](
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 имеет эквивалентную передаточную функцию:


   инерционного звена;


   реального дифференцирующего звена;

 
   консервативного звена;


* колебательного звена.
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