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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 Целью преподавания дисциплины является изучение принципов радионавигации, методов реализации

радионавигационных систем и комплексов, принципов построения радионавигационных систем и комплексов.

1.2 Задачами дисциплины является сформировать знания, навыки и умения, позволяющие самостоятельно применять

методы анализа радионавигационных систем и комплексов и отдельных их подсистем,  анализировать физические

процессы, происходящие в системах и устройствах радионавигационных систем и комплексов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП:

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.2 Дисциплины (модули) и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Научно-исследовательская работа

2.2.2 НИРС

2.2.3 Оптические системы управления РЭС

2.2.4 Исследовательская работа студентов (ИРС)

2.2.5 Электромагнитная совместимость в радиосистемах и комплексах управления

2.2.6 Выполнение и защита  выпускной квалификационной работы

2.2.7 Научно-исследовательская работа

2.2.8 Преддипломная практика

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-2: Способен выбирать технические решения по разработке радиоэлектронных систем и комплексов

ПК-2.2. Выдает предложения по модернизации существующих технических решений по разработке современных

радиоэлектронных систем и комплексов, в том числе для решения вопросов ЭМС

Знать 

основные теоретические положения, на основе которых функционируют  радио-электронные системы и комплексы

управления, основные проблемы и ограничения при проектировании радиоэлектронных систем и комплексов управления,

основные идеи и принципы построения современных радиоэлектронных систем и комплексов управления, основные методы

защиты информации в радиоканалах управления.

Уметь  

использовать основные положения основ теории цепей, основ радиотехнических цепей и сигналов, основ теории оптимальных

методов радиоприема для анализа радиоэлектронных систем и комплексов управления, находить оптимальные технические

решение при проектировании радиоэлектронных систем и комплексов управления, адаптировать современные

радиоэлектронные системы и комплексы управления для решения конкретных задач, находить оптимальные структуры

типовых узлов систем управления.

Владеть 

с математическим аппаратом, позволяющим оценить основные характеристики радиоэлектронных систем и комплексов

управления, способностью прогнозирования тенденций развития радиоэлектронных систем и комплексов управления,

методами анализа систем и комплексов управления, методами уменьшения взаимного влияния подсистем управления,

методами оценки помехозащищенности систем управления.

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 В результате изучения дисциплины студенты должны знать:

3.1.2 основные теоретические положения, на основе которых функционируют  радио-электронные системы и

комплексы управления, основные проблемы и ограничения при проектировании радиоэлектронных систем и

комплексов управления, основные идеи и принципы построения современных радиоэлектронных систем и

комплексов управления, основные методы защиты информации в радиоканалах управления.

3.2 Уметь:

3.2.1 В результате изучения дисциплины студенты должны уметь:

3.2.2 использовать основные положения основ теории цепей, основ радиотехнических цепей и сигналов, основ теории

оптимальных методов радиоприема для анализа радиоэлектронных систем и комплексов управления, находить

оптимальные технические решение при проектировании радиоэлектронных систем и комплексов управления,

адаптировать современные радиоэлектронные системы и комплексы управления для решения конкретных задач,

находить оптимальные структуры типовых узлов систем управления.

3.3 Владеть:

3.3.1 В результате изучения дисциплины студенты должны иметь навыки работы:
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3.3.2 с математическим аппаратом, позволяющим оценить основные характеристики радиоэлектронных систем и

комплексов управления, способностью прогнозирования тенденций развития радиоэлектронных систем и

комплексов управления, методами анализа систем и комплексов управления, методами уменьшения взаимного

влияния подсистем управления, методами оценки помехозащищенности систем управления.

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЛитератураЧасов Компетен-

ции

Семестр /

Курс

Код

занятия

Форма

контроля

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Введение радионавигацию

1.1 Основные понятия радионавигации /Тема/ 07

1.2 Основные понятия радионавигации

 /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

1.3 Основные понятия радионавигации

 /Пр/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

1 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Практическая

работа

1.4 Основные понятия радионавигации

 /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

5 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

1.5 Методы решения навигационных задач /Тема/ 07

1.6 Методы решения навигационных задач /Лек/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

1.7 Методы решения навигационных задач /Лаб/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

4 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лабораторная

1.8 Методы решения навигационных задач /Ср/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

11 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

1.9 Классификация радионавигационных

систем /Тема/

07

1.10 Классификация радионавигационных

систем /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

1 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

1.11 Классификация радионавигационных

систем /Пр/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

4,35 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Практическая

работа

1.12 Классификация радионавигационных

систем /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

10 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

Раздел 2. Угломерные методы

радионавигации

2.1 Угломерные методы, устройства и системы

радионавигации /Тема/

07

2.2 Угломерные методы, устройства и системы

радионавигации

 /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

2.3 Угломерные методы, устройства и системы

радионавигации

 /Пр/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

6,35 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Практическая

работа
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2.4 Угломерные методы, устройства и системы

радионавигации

 /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

5 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

2.5 Доплеровские измерители скорости  /Тема/ 07

2.6 Доплеровские измерители скорости  /Лек/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

2.7 Доплеровские измерители скорости  /Лаб/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

4 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лабораторная

2.8 Доплеровские измерители скорости  /Ср/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

5 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

2.9 Основы построения комплексных систем

радионавигации /Тема/

07

2.10 Основы построения комплексных систем

радионавигации /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

2.11 Основы построения комплексных систем

радионавигации /Пр/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

1,3 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Практическая

работа

2.12 Основы построения комплексных систем

радионавигации /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

5 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

Раздел 3. Дальномерные методы

радионавигации

3.1 Тактико-технические характеристики

устройств и систем радионавигации /Тема/

07

3.2 Тактико-технические характеристики

устройств и систем радионавигации /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

3.3 Тактико-технические характеристики

устройств и систем радионавигации /Лаб/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

4 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лабораторные

3.4 Тактико-технические характеристики

устройств и систем радионавигации /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

10 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

3.5 Дальномерные методы и устройства

радионавигации /Тема/

07

3.6 Дальномерные методы и устройства

радионавигации /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

3.7 Дальномерные методы и устройства

радионавигации /Лаб/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

4 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лабораторная

3.8 Дальномерные методы и устройства

радионавигации /Ср/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

7,3 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Самостоятель

ная работа

3.9 Разностно-дальномерные методы, устройства и

системы радионавигации /Тема/

07
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3.10 Разностно-дальномерные методы, устройства и

системы радионавигации /Лек/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

1 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Лекция

3.11 Разностно-дальномерные методы, устройства и

системы радионавигации /Пр/

Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

3 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Практическая

работа

Раздел 4. Промежуточная аттестация

4.1 Промежуточная аттестация

 /Тема/

07

4.2 Подготовка к экзамену /Экзамен/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

35,35 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Подготовка к

экзамену

4.3 Сдача экзамена /ИКР/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

0,35 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Сдача

экзамена

4.4 Консультация /Кнс/ Л1.1

Л1.2Л2.1Л3.

1

Э1

2 ПК-2.2-З

ПК-2.2-У

ПК-2.2-В

7 Консультация

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ)

Оценочные материалы приведены в приложении к рабочей программе дисциплины «Комплексированные системы

навигации в РЭС управлении»

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

№ Авторы, составители Заглавие Издательство,

год

Количество/

название

ЭБС

Л1.1 Бескид П. П.,

Куракина Н. И.,

Орлова Н. В.

Геоинформационные системы и технологии Санкт-

Петербург:

Российский

государственн

ый

гидрометеорол

огический

университет,

2010, 173 с.

978-5-86813-

267-4,

http://www.ip

rbookshop.ru/

17902.html

Л1.2 Бакулев П.А.,

Сосновский А.А.

Радионавигационные системы : учеб. для вузов М.:

Радиотехника,

2011, 269с.

978-5-88070-

285-5, 1

6.1.2. Дополнительная литература

№ Авторы, составители Заглавие Издательство,

год

Количество/

название

ЭБС

Л2.1 Паршин А.Ю.,

Паршин Ю.Н.,

Александров П.А.

Основы теории радионавигационных систем : Методические

указания

Рязань: РИЦ

РГРТУ, 2016,

,

https://elib.rsr

eu.ru/ebs/dow

nload/918

6.1.3. Методические разработки

№ Авторы, составители Заглавие Издательство,

год

Количество/

название

ЭБС
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№ Авторы, составители Заглавие Издательство,

год

Количество/

название

ЭБС

Л3.1 Жуковский А.П.,

Расторгуев В.В.

Комплексные радиосистемы навигации и управления

самолетов : Учеб.пособие

М.:Изд-во

МАИ, 1998,

266с.

5-7035-2091-

6, 1

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет"

Э1 Радионавигационные системы

6.3 Перечень программного обеспечения и информационных справочных систем

6.3.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе

отечественного производства

Наименование Описание

Операционная система Windows Коммерческая лицензия

Kaspersky Endpoint Security Коммерческая лицензия

Adobe Acrobat Reader Свободное ПО

LibreOffice Свободное ПО

6.3.2 Перечень информационных справочных систем

Информационно-правовой портал ГАРАНТ.РУ http://www.garant.ru6.3.2.1

Система КонсультантПлюс http://www.consultant.ru6.3.2.2

Справочная правовая система «КонсультантПлюс» (договор об информационной поддержке №1342/455-100 от

28.10.2011 г.)

6.3.2.3

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1

516 лабораторный корпус. Учебная аудитория для проведения лекционных и практических занятий

Специализированная мебель (56 посадочных мест), магнитно-маркерная доска. Мультимедиа проектор, 1 экран.

Персональные компьютеры:  8 шт. Возможность подключения к сети Интернет и обеспечение доступа в

электронную информационно-образовательную среду РГРТУ

2

517 лабораторный корпус. Учебная лаборатория, оснащенная лабораторным оборудованием, для проведения

лабораторных работ  Специализированная мебель (12 посадочных мест. Лабораторные стенды, генераторы,

осциллографы, вольтметры, выпрямители, источники питания, милливольтметры,  персональные компьютеры: 4

шт.

3

508 лабораторный корпус. Учебная лаборатория, оснащенная лабораторным оборудованием, для проведения

лабораторных работ и практических занятий Специализированная мебель (18 посадочных мест), магнитно-

маркерная доска. Мультимедиа проектор, 1 экран. Лабораторные стенды, ИА-001, частотомеры, осциллографы,

фазометр, генераторы, Учебно-отладочное устройство «Электроника 580».

Персональные компьютеры 8 шт. Возможность подключения к сети Интернет и обеспечение доступа в

электронную информационно-образовательную среду РГРТУ

8. МЕТОДИЧЕСКИЕ МАТЕРИАЛЫ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ)

Методические материалы приведены в приложении к рабочей программе дисциплины «Комплексированные системы

навигации в РЭС управлении»
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